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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Praca przejsciowa - urzgdzenia mechatroniczne

Przedmiot
Kierunek studiow Rok/semestr
Konstrukcja i eksploatacja srodkéw transportu 3/6
Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw
Mechatronika przemystowa ogolnoakademicki
Poziom studiéw Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obligatoryjny
Liczba godzin
Wyktad Laboratoria Inne (np. online)
0 0 0
Cwiczenia Projekty/seminaria
0 4
Liczba punktéw
5

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr inz. Krzysztof Talaska

email: krzysztof.talaska@put.poznan.pl
tel. 61 665 2246
Wydziat Inzynierii Mechanicznej

ul. Piotrowo 3, 61-138 Poznan

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
dr inz. Dominik Wilczynski

email: dominik.wilczynski@put.poznan.pl
tel. 61 224 4512
Woydziat Inzynierii Mechanicznej

ul. Piotrowo 3, 61-138 Poznan

Wymagania wstepne
Wiedza: Mechanika i wytrzymatos¢ materiatéw. Podstawy konstrukcji maszyn. Podstawy hydrauliki i
pneumatyki. Mechatronika. Podstawy informatyki inzynierskie;.

Umiejetnosci: Definiowanie funkcji i zadan maszyn. Projektowanie konstrukcji mechatronicznych z
wykorzystaniem oprogramowania CAD. Projektowanie systemdw sterowania i regulacji procesem.
Wprowadzanie elementdéw automatyki i robotyki.

Kompetencje spoteczne: Student rozumie koniecznos¢ poszerzania swoich kompetencji, wykazuje
gotowo$¢ do podjecia wspodtpracy w ramach zespotu.
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Cel przedmiotu
Wykonanie indywidualnego projektu mechatronicznego urzagdzenia mechanicznego posiadajacego
elementy automatyki i robotyki.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Ma podstawowgq wiedze w zakresie podstaw konstrukcji maszyn oraz teorii maszyn i mechanizmow, w
tym o drganiach mechanicznych.

2. Orientuje sie w najnowszych trendach w budowie maszyn, tj, automatyzacji i mechatronizacji,
automatyzacji proceséw projektowania i konstruowania maszyn, wzrostu bezpieczenstwa i komfortu
obstugi, stosowaniu nowoczesnych materiatoéw konstrukcyjnych.

3. Posiada poszerzong wiedze podstawowgq niezbedng dla zrozumienia przedmiotdw specjalistycznych
oraz wiedze specjalistyczng o budowie, metodach konstruowania, wytwarzania oraz eksploatacji
wybranej grupy maszyn roboczych, transportowych oraz cieplnych i przeptywowych objetych profilem
specjalizacyjnym WMRT a w szczegdlnosci: Systemdw mechatronicznych.

Umiejetnosci
1. Potrafi zorganizowac i merytorycznie pokierowac procesem projektowania i eksploatacji
nieskomplikowanej maszyny z grupy maszyn z grupy objetej wybrang specjalnoscis.

2. Potrafi utworzy¢ schemat uktadu, dobra¢ elementy i wykona¢ podstawowe obliczenia za pomoca
gotowych pakietéw obliczeniowych mechanicznego, hydrostatycznego, elektrycznego lub hybrydowego
uktadu napedowego maszyny.

3. Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ proces konstruowania niekomplikowanych zespotéw
maszynowych lub maszyn oraz formutowaé wymagania dotyczgce elementéw elektronicznych i uktadow
automatycznego sterowania dla specjalistéw branzowych w systemach mechatronicznych.

4. Potrafi kompetentnie doradza¢ przy doborze maszyny do danego zastosowania w branzy objetej
wybrang specjalnoscig w oparciu o nabytg wiedze o danej grupie maszyn.

Kompetencje spoteczne
1. Jest gotow do krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci.

2. Jest gotéw do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemdw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposdb:
Zaliczenie przedmiotu odbywa sie na podstawie projektu, indywidualnie wykonywanego przez studenta.

Tresci programowe

Projektowanie struktury geometryczno-ruchowej urzadzenia mechanicznego. Kinematyka i dynamika
elementow ruchowych, projektowanie uktadéw napedowych. Mechatroniczne uktady sterowania i
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regulacji, sterowanie elektryczne, pneumatyczne i hydrauliczne. Zastosowanie sterownikow
programowalnych. Sensoryka. Maszyny manipulacyjne, robotyka. Informatyka inzynierska.

Metody dydaktyczne

Praktyczne wykorzystanie umiejetnosci zdobytych w ramach zajec przy realizacji indywidualnej pracy
zaliczeniowej przez studenta - metoda projektu.

Literatura

Podstawowa
1. Dietrich M.: Podstawy konstrukcji maszyn, WNT Warszawa 1999, 3 tomy

2. Schmid D.: Mechatronika, Europa-Lehrmittel, polish edition REA Warszawa 2002,

Uzupetniajaca
1. PiSmiennictwo z zakresu specjalnosci i tematyki pracy dyplomowe;j

2. Honczarenko J.: Elastyczna automatyzacja wytwarzania, obrabiarki i systemy obrébkowe, WNT
Warszawa 2000

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 125 5,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 25 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, wykonanie 100 4,0
projektu)!

1 . TV . ;. s .
niepotrzebne skresli¢ lub dopisac inne czynnosci



